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MICRO-EPSILON

Sicherheit

1. Sicherheit
1.1 Verwendete Zeichen

Die Systemhandhabung setzt die Kenntnis der Betriebsanleitung voraus. In dieser Betriebsanleitung werden
folgende Bezeichnungen verwendet:

A GEFAHR! - unmittelbare Gefahr

@ WICHTIG! - Anwendungstipps und Informationen
— Dieses Zeichen bedeutet ausfliihrende Tatigkeiten

) Dieses Zeichen steht fur ergdnzende technische Informationen

1.2 Warnhinweise

* StéBe und Schlage auf das Gerat vermeiden
> Beschéadigung oder Zerstérung der Anzeige

* Versorgungsspannung darf angegebene Grenzen nicht Uberschreiten
> Beschéadigung oder Zerstérung der Anzeige

* Spannungsversorgung und Ein/Ausgange muissen nach den Sicherheitsvorschriften fur elektrische
Betriebsmittel angeschlossen werden.
> Verletzungsgefahr
> Beschéadigung oder Zerstérung der Anzeige

* Anschlusskabel vor Beschadigung schutzen
> Ausfall der Anzeige

X9750171-A010047MSC Seite 5
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Sicherheit

1.3 Hinweise zur CE-Kennzeichnung
Far das DD214NA gilt: EU Richtlinie 89/336/EWG

Produkte, die das CE-Kennzeichen tragen, erflillen die Anforderungen der EU-Richtlinie EU 89/336/EWG
~Elektromagnetische Vertraglichkeit“ und die dort aufgefiihrten harmonisierten europaischen Normen (EN).
Die EU-Konformitatserklarung wird gemas der EU-Richtlinie, Artikel 10, fUr die zustédndige Behérde zur
Verflgung gehalten bei

MICRO-EPSILON MESSTECHNIK GmbH & Co. KG
Koénigbacher Str. 15
D-94496 Ortenburg

Die Anzeige ist ausgelegt fur den Einsatz im Industriebereich und erfullt die Anforderungen gemas den
Normen

. EN 50081-2 Stéraussendung

. EN 50082-2 Storfestigkeit, Scharfegrad 3

Die Anzeige erflllt die Anforderungen, wenn bei Installation und Betrieb die in der Betriebsanleitung be-
schriebenen Richtlinien eingehalten werden.

X9750171-A010047MSC Seite 6
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Sicherheit

1.4 BestimmungsgemaBe Verwendung

Die Anzeige ist fir den Einsatz im Industrie- und Laborbereich konzipiert.

Sie wird eingesetzt zur Steuerung und Uberwachung von industriellen Prozessen

Das System darf nur innerhalb der in den technischen Daten angegebenen Werte betrieben werden (siehe
Kap. 2.4).

Es ist so einzusetzen, dass bei Fehlfunktionen oder Totalausfall des Systems keine Personen geféhr-

det oder Maschinen beschadigt werden.

Bei sicherheitsbezogenener Anwendung sind zusétzlich Vorkehrungen fur die Sicherheit und zur
Schadensverhitung zu treffen.

Die Uberspannungen, denen das Gerat an den Anschlussklemmen ausgesetzt wird, milssen auf den Wert
der Uberspannungskategorie Il (siehe Technische Daten) begrenzt sein!

Das Gerat darf nicht

— in explosionsgefahrdeten Bereichen,

— als Medizingeréte,

— in Einsatzbereichen, die nach EN 61010 ausdrlcklich genannt sind, betrieben werden!

1.5 BestimmungsgeméaBes Umfeld

e Schutzart: Frontseite IP65

» Betriebstemperatur: -10...50°C

* Lagertemperatur: -20...70°C

e Luftfeuchtigkeit: Max. relative Feuchte 80 %, bei 25 °C nicht betauend
* EMV: GemaB EN 50081-2 Stéraussendung

EN 50082-2 Stoérfestigkeit

X9750171-A010047MSC Seite 7
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Funktionen, Bedienelemente und LED's MICRO-EPSILON

2. Funktionen, Bedienelemente und LED‘s
Das DD214NA ist eine programmierbare Anzeigeeinheit.

2.1 Hauptzahler XP

-Anzeige 6-stellig mit Vorzeichen +/-

- XP = aktueller Positionswert des Haupzahlers

- Skalierungsfaktor (Multiplikator) des Hauptzahlers von 0,000001....1,000000 einstellbar
- Dezimalpunkt programmierbar

- Start XP = Start-Eingang, Beginnen des Positionier-Zyklus

- Stop XP = Stop-Eingang, Stoppen des Positionier-Zyklus

Nutzung mit einem SSI-Absolut-Drehgeber

- Binér- oder Gray-Code

- Auswahl der Auflésung: programmierbar 1...25 Bit

- Auswahl der Lesegeschwindigkeit: 1 MHz, 750 kHz, 500 kHz, 250 kHz, 100 kHz, 75 kHz
- Nutzung des MSB als Vorzeichen-Bit

Betriebsarten des DD214NA
Master: Takt wird durch DD214NA generiert.“Slave: Takt wird von einem anderen DD214NA oder Steuerung
generiert.

X9750171-A010047MSC Seite 8
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Funktionen, Bedienelemente und LED's MIGRO-EPSILON

22 Komponenten Bedienfeld LED-Symbolanzeige
Bedientasten

Umschalttaste far Umschalttaste Programmier-/
Funktionsanzeige Bedienerebene
Einstelltaste der
Dekadenanwahl
@ Einstelltaste der Ruckstelltaste
Dekadenwerte

Funktionsanzeige —
L L L 1)) )l — Umschalttaste far Funktionsanzeige
Einstelltaste der Dekadenanwahl —{| I — Ruckstelltaste

Einstelltaste der Dekadenwerte Umschalttaste“Programmier-/Bedienerebene®

2.3 Blockdiagramm

Daten + Skalierungs-
ss| Dé_ll_taekr; : faktor Positior;(s:nzeige
Absolutgeber Takt +

Start XP
Stop XP

Geberversorgung

Versorgungsspannung

X9750171-A010047MSC Seite 9
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2.4 Technische Daten

Anzeige

Ziffernhéhe
Versorgungsspannung
Leistungsaufnahme
Geberversorgung
Eingangswiderstand
Ansteuerstrom der Eingange
Abschaltstrom der Eingénge

Datenspeicherung
Befestigung
Abmessungen
Einbautiefe
AnschlUsse
Aderquerschnitt
Gehausematerial
Werkstoff der Frontfolie
Gewicht
Umgebungstemperatur
Lagerungstemperatur
Luftfeuchtigkeit

7-Segment-LED-Anzeige 6 stellig, rot, mit Vornullenunterdriickung
Minuszeichen, bei negativen Werten

14 mm

24 VDC =10 %, 5 % RW

7VA,5W

12...26 VDC, max. Strom 100 mA

1,5 kOhm

>7mA, < 15mA

< 0,5mA

> 10 Jahre (Uber EEPROM)

Mittels Spannrahmen

96 x 48 mm, Gehdause fir Frontplatteneinbau
Ca. 103 mm

Steckbare Schraubklemmen

Max. 1,5 mm2

Polycarbonat, schwarz matt, UL 94 V-0
Polyester

Ca. 350 g

-10...+50 °C

-20...+70 °C

Max. relative Feuchte 80 %, bei 25 °C nicht betauend

X9750171-A010047MSC
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Funktionsprinzip, Technische Daten MIGRO.-EPSILON

Schutzart Frontseite IP 65 nach DIN 40050
Schutzklasse EN 61010 Schutzklasse Il
Einsatzgebiet Nach Verschmutzungsgrad 2
Storfestigkeit EN 50082-2 Scharfegrad 3
Stéraussendung EN 50081-2

Allgemeine Auslegung EN 61010

Uberspannungseinsatzklasse Il

3. Lieferung
3.1 Lieferumfang

Nach dem Auspacken sofort auf Vollstandigkeit und Transportschaden Uberprtifen. Bei Schaden oder Unvoll-
standigkeit wenden Sie sich bitte sofort an den Hersteller oder Lieferanten.

1 DD214NA
1 Betriebsanleitung

3.2 Lagerung
Lagertemperatur:  -20 bis +70 °C
Luftfeuchtigkeit: Max. relative Feuchte 80 %, bei 25 °C nicht betauend

X9750171-A010047MSC Seite 11
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4. Montage
Achten Sie bei Montage und Betrieb auf sorgsame Behandlung.

Bei Veranderungen (einschlieBlich des Betriebsverhaltens), die die Sicherheit beeintrachtigen, ist das Gerat
sofort auBer Betrieb zu setzen. Bei Installationsarbeiten an den Geréaten ist die Stromversorgung unbedingt
abzuschalten. Installationsarbeiten dirfen nur von entsprechend ausgebildeten Fachkraften ausgefihrt
werden. Max. Spannung 250 V Klemme - Klemme, Erde - Klemme.*

Nach korrekter Montage und Installation ist das Geréat betriebsbereit.

41 MaBzeichnung Anzeige

123,8

96 19,8

¢ HEHHEH

= EEN
DOO® .y

109 | 1-10

48

X9750171-A010047MSC Seite 12



Montage

4.2 Anzeige anschlieBen

In diesem Kapitel werden Ihnen zuerst die Anschlussbelegung sowie einige Anschluss-Beispiele vorgestellt.
In den Kapiteln 4.2.1 bis 4.2.5 finden Sie konkrete Hinweise und technische Daten fur die einzelnen Anschlis-
se. Die beiden Ein- und Ausgange liegen auf zwei steckbaren Schraubklemmen.

T

[=]

o

IS

@ Takt + o<+

5 =

2 Takt - o=

5 —

5 Daten o|R

o —

§ Daten o5

©

o]

Stop XP OB~

Start XP oo

o

<>r —

N O—<Hb

Geberversorgung + —

3 o<Hw

N

=

,I & —
Versorgungsspannung +24 VDC

Anschluss | Funktion
1 Versorgungsspannung +24V
2 Versorgungsspannung
3 Geberversorgung 0 V
4 Geberversorgung +24 VDC
6 Start XP
7 Stop XP
10 Daten+
11 Daten-
12 Takt-
13 Takt+

MICRO-EPSILON

A

Litzenanschluss aus
Grlnden des Berlhr-
ungsschutzes nach
VDE 0411 Teil 100
nur mittels Aderend-
hllsen mit Isolierstoff-
kappen.

MICRO-EPSILON
empfiehlt, alle Geber-
Anschlussleitungen
abzuschirmen und
die Abschirmung
einseitig zu erden.

Die Geber-Anschluss-
leitungen sollen nicht
im gleichen Kabel-
strang mit der Netz-
versorgung und den
Ausgangs-Kontakt-
leitungen gefuhrt
werden.

X9750171-A010047

MSC

Seite 13
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4.2.1 Versorgungsspannung anschlieBen

Stérungsfreie Versorgungsspannung anschlieBen. Die Versorgungsspannung also nicht zur Parallel-
versorgung von Antrieben, Schitzen, Magnetventilen usw. verwenden.

—> Gleichspannung gemaB Anschlussplan an Pin 1 (+24 VDC) und Pin 2 (0 V) anschlieBen.

Versorgungsspannung Empfohlene externe
Gleichspannung Absicherung
24V £10 % max. 5 % RW T 400 mA

MICRO-EPSILON

Gleichspannungs-
anschluss

A\

Brandschutz: Gerat
netzseitig Uber die
am Anschlussschalt-
bild empfohlene ex-
terne Sicherung be-
treiben. Nach VDE
0411 darf im Stor-
ungsfall 8 A/ 150 VA
(W) niemals Uber-
schritten werden.

X9750171-A010047MSC
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4.2.2 Funktionen der Signal-Eingange

Die Anschlisse 10 (Daten +) und 11 (Daten -) sind die Signaleingénge fir die Datenleitung des Absolut-
Gebers. Die Auflésung, wie auch der verwendete Code des Absolut-Gebers wird in der Programmierzeile 25
und 27 eingestellt.

Eingangswiderstand 1,5 kOhm
Ansteuerstrom >7mA < 15mA
Abschaltstrom < 0,5mA

—> Anschlisse 10 bis 11 entsprechend belegen.

Die Anschllsse 12 (Takt -) und Takt 13 (Takt +) liefern den benétigten Takt fir den Absolut-Geber, sodass die-
ser in der Lage ist, die Datenworte Uber die Datenleitung zu tGbermitteln.

Eingangslogik
Die Anschlisse 6 und 7 sind AC-Optokopplereingange.

Der Anschluss 6 ,Start XP“ ist der externe Starteingang.

Der Anschluss 7 ,Stopp* ist der externe Stoppeingang.

Eingangswiderstand 1,5 kOhm
Max. Eingangspegel +24V
Max. Frequenz 30 Hz

—> Anschlisse 6 und 7 entsprechend belegen.

X9750171-A010047MSC Seite 15
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4.2.3 Geberversorgung anschlieBen
Geberversorgung an die Anschliusse 3 und 4 anschlieBen. Geberversorgung jedoch nicht zur Versorgung
ungeléschter Induktivitaten oder kapazitiver Lasten benutzen.

i’én S[ilannung Max. Restwelligkeit |Max. zulassiger Strom Die Geberversor

- gung ist nicht kurz-
20 |+24 VvDC belastungsabhéangig /100 mA schlussfest.

+10 % /-50 %

4.2.4 Testroutine durchfiihren
Hier finden Sie eine Beschreibung der Testroutine.

Test-Start —> Tasten <) und gleichzeitig driicken.
—> Gerét einschalten (obige Tasten solange gedrlckt halten).
—s> Um von einer Testphase zur nachsten zu gelangen, die Taste driicken.
- L ESE -] Meldung fiir Testbeginn

Test der Anzeige
Die einzelnen Segmente, die Dezimalzeichen der LED-Anzeigen und die LED leuchten
jeweils bei Betatigung der Taste auf.

Test des Bedienfeldes

Durch Driicken der verschiedenen Tasten des Bedienfeldes erscheint die Nummer der Taste
im rechten Teil der Anzeige.

(12 !4- | Versionsnummer des Programms

X9750171-A010047MSC Seite 16
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Programmierebene MICRO-EPSILON

/84175 Datum der Programmversion
FHE ! Fab = 10: Anzeigengerat

5. Programmierebene
In diesem Kapitel finden Sie die Beschreibung, wie Sie das Gerat programmieren. In der Programmierebene
werden Betriebsparameter eingestellt. Das Ende eines jeden Programmierfeldes ist durch folgende Meldung

im Diplay gekennzeichnet:

Programmierfeld
Im Programmierfeld (Zeile 20-28) kénnen alle maschinenbedingten Funktionen und Werte, sowie die Eigen-
schaften des verwendeten Absolut-Gebers programmiert werden.

Tastenbedienung
Fur die einzelnen Programmierfelder ist die Tastenbedienung einheitlich. Die Tastenbedienung kann in
Bediener- und Programmierebene unterschiedlich sein. Daher sind alle Funktionen vollstandig beschrieben.

Taste
Auf den nachsten Betriebsparameter in der Bedienerebene und Programmierebene umschalten.

Taste ﬁ

Programmierebene/Bedienerebene umschalten.

Taste (<)
Erste oder nachste gewiinschte Dekade anwéahlen. Die jeweils angewahlte Dekadenstelle blinkt.

X9750171-A010047MSC Seite 17
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Programmierebene MICRO-EPSILON

Taste

Ruckstellung der méglichen programmierten Betriebsparameter.

Taste @

Beim Driicken der Taste schaltet die betreffende Dekadenstelle um einen Wert weiter bis zum maxi-
malen Einstellwert.

Das Einrichten der Programmierung und das Programmierfeld wird nun in der Reihenfolge ihrer Anwendung
beschrieben.

5.1 Programmierung einschalten

—> Taste dricken.
® Von der Bedienerebene wird in die Programmierebene umgeschaltet.

° wird angezeigt. :

—> Wechseln Sie zu Kap. 5.2, wenn kein Code programmiert wurde, ansonsten Code mit (<[] und (A ] E;inAgigegeéfn”gges;_

eingeben. ben.

Falscher Code eingegeben:
® |Fr o~ [ erscheintin der Anzeige, solange die Taste gedriickt wird.

® Nach 15 s wird automatisch in die Bedienerebene zurlickgeschaltet.

—> Taste driicken.
—> Korrekten Code eingeben.

X9750171-A010047MSC Seite 18
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Programmierebene MICRO-EPSILON

Ist der korrekte Code nicht bekannt:

—> Zahler bitte an das Werk zurlickschicken Korrekter Code
unbekannt

—> Bei korrektem Code Taste dricken.
® Nun werden die Bedienfelder nacheinander aufgerufen.

Korrekter Code

5.2 Programmierfeld
Das Programmierfeld beginnt mit der Programmierzeile 20. In diesen Programmierfeldern werden Pro-
grammierzeilen nacheinander angezeigt.

@® Die Programmierzeilen werden nacheinander angewéhlt. Die Eingabe wird abgespeichert, wenn die
nachste Programmierzeile abgerufen wird. @
@ Die Betriebsparameter werden nacheinander angewahlt. Die Werkseinstellung

—> Geéanderten Wert (iber die Tasten (<] und (A ] eingeben. ist jeweils durch ei-

* ioh-
—> Riuckstellung der Parameter mit Taste ::tn gekennzeich

Programmierung
Taste dricken.
Von der Bedienerebene wird in die Programmierebene umgeschaltet. Betriebsparameter

T Dlwi . andern
wird angezeigt.

Wechseln Sie zu Kap. 5.1, wenn ein Code programmiert wurde.

Taste driicken.
wird angezeigt.

Taste dricken.

el

X9750171-A010047MSC Seite 19



Programmierebene

Setzwert

20  5F] * 000000
0-999999

Skalierungsfaktor (max. 1,0000)

* 11,0000
0,000001-1,0000
Bei Anwahl erscheinen nur die Ziffern hinter dem Kommal!

Dezimalpunkt

] ) o * 999999
1 99999,9
2 9999,99
3 999,999

Lesegeschwindigkeit (Einstellung 4 und 5 ab 23.06.03)

oY {) 0 *250kHz 3 1000 kHz
1 500 kHz 4 100 kHz
2 750 kHz 5 75 kHz

an

MICRO-EPSILON

20.Zeile

21.Zeile

23.Zeile

24.Zeile

X9750171-A010047MSC
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Auflésung (Bit) des Absolut-Gebers

Flr die Programmierung sind zwei Varianten vorhanden. 25.Zeile
—> Zur Umschaltung Taste (A ] 10 Sekunden gedriickt halten. Variante wahlen
Variante 1 (Anzeige von einer Dekadenstelle)
25 ) o *25Bit Fest eingestellte Aufldsung mit einer Dekadenstelle von 0...3.
1 24 Bit
2 13 Bit
3 12 Bit

Variante 2 (Anzeige von zwei Dekadenstellen) (ab 01.10.03)

01 Direkte Eingabe der Aufldsung mit zwei Dekadenstellen zwischen 01...25 Bit.

25

MSB Zuordnung
ch oo * Zahlenbit 26.Zeile
1 Vorzeichenbit

A Wird das werthdchste Bit (MSB) des Drehgebers als Vorzeichenbit verwendet, so kénnen die Vorwah-

len P1, P2 sowie der Setzwert SC mit einem Vorzeichen programmiert werden. Die Taste @ ermoglicht eine
Bestatigung des Vorzeichens in den Programmierzeilen der 3 Parameter.

X9750171-A010047MSC Seite 21



Programmierebene

Code des Drehgebers

c oo * Binar Code
1 Gray Code

Betriebsart Master/Slave

- H 0o * Master; Takt wird durch Zahler generiert
1 Slave; Takt wird durch anderen Zahler generiert
2 Slave; Takt wird durch SPS o. A. generiert

an,

MICRO-EPSILON

27 Zeile

28.Zeile

X9750171-A010047MSC
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Haftung fir Sachmangel MICRO-EPSILON

6. Haftung fir Sachmangel

Alle Komponenten des Gerates wurden im Werk auf die Funktionsfahigkeit hin Gberprift und getestet. Sollten
jedoch trotz sorgfaltiger Qualitatskontrolle Fehler auftreten, so sind diese umgehend an MICRO-EPSILON oder
den Handler zu melden.

Die Haftung fir Sachméangel betragt 12 Monate ab Lieferung. Innerhalb dieser Zeit werden fehlerhafte Teile,
ausgenommen VerschleiBteile, kostenlos instandgesetzt oder ausgetauscht, wenn das Gerat kostenfrei an
MICRO-EPSILON eingeschickt wird. Nicht unter die Haftung fir Sachmangel fallen solche Schaden, die durch
unsachgemaBe Behandlung oder Gewalteinwirkung entstanden oder auf Reparaturen oder Veranderungen
durch Dritte zurtickzufihren sind. FUr Reparaturen ist ausschlieBlich MICRO-EPSILON zustandig.

Weitergehende Anspriche kénnen nicht geltend gemacht werden. Die Anspriiche aus dem Kaufvertrag
bleiben hierdurch unberthrt. MICRO-EPSILON haftet insbesondere nicht flir etwaige Folgeschaden.

Im Interesse der Weiterentwicklung behalten wir uns das Recht auf Konstruktionsdnderungen vor.

7. AuBerbetriebnahme, Entsorgung

- Entfernen Sie die elektrischen Anschlussleitungen zwischen der Anzeige und nachfolgenden Steuer- bzw.
Auswerteeinheiten.

- Das DD214NA ist entsprechend der Richtlinie 2002/95/EG, ,RoHS*, gefertigt. Die Entsorgung ist entspre-
chend den gesetzlichen Bestimmungen durchzufihren (siehe Richtlinie 2002/96/EG).

8. Wartung, Instandsetzung
Stromversorgung aller beteiligten Gerate unbedingt abschalten. Wartungs- und Instandsetzungsarbeiten
durfen nur von entsprechend ausgebildeten Fachkraften ausgefihrt werden.

Bei erfolgloser Stérungssuche darf das Gerat nicht weiter eingesetzt werden. Setzen Sie sich bitte mit dem
Hersteller in Verbindung.

X9750171-A010047MSC Seite 23
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Werkseinstellung MICRO-EPSILON

9. Werkseinstellung
Bei Lieferung des Z&hlers sind folgende Parameter ab Werk programmiert:

Setzwert Hauptzahler 000000 Dezimalpunkt Anzeige ohne Dezimalpunkt
Betriebsart Master/Slave  Master Lesegeschwindigkeit 250 kHz
Skalierungsfaktor 1,0000 Drehgeberauflésung 25 Bit

MSB Zuordnung Zahlenbit Codeart Binar-Code

10. Fehlermeldungen

L-I-I-l:ll- ,’ Error 1

Die Programmierebene kann mit einem Code gesperrt werden. Wird ein falscher Code eingegeben, erscheint
Error 1 in der Anzeige solange die Taste gedruckt wird.

Er-ror B Erors

EEProm Fehlermeldung. Beim Netzeinschalten wurde ein falscher Parameter im EEProm entdeckt. Alle Daten
werden auf Werkein-stellung zurliickgesetzt. Léschen der Fehlermeldung mit der Taste .

X9750171-A010047MSC Seite 24
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Safety

1. Safety
1.1 Symbols Used

Knowledge of the operating instructions is a prerequisite for system operation. The following symbols are used
in this instruction manual:

A DANGER! - imminent danger

@ IMPORTANT! - useful tips and information

—_ This symbol indicates activities to be carried out.

) This symbol indicates supplementary technical information.

1.2 Warnings

* Avoid banging and knocking the device
> Damage to or destruction of the display

* The power supply may not exceed the specified limits
> Damage to or destruction of the display

* Power supply and the display/output device must be connected in accordance with the
safety regulations for electrical equipment
> Danger of injury
> Damage to or destruction of the display

* Protect the cable against damage
> Failure of the display

X9751171-A010047MSC Page 5
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1.3 Notes on CE Identification
The following applies to the DD214NA: EC regulation 89/336/EEC

Products which carry the CE mark satisfy the requirements of the EC regulation EC 89/336/EEC
‘Electromagnetic Compatibility’ and the European standards (EN) listed therein.

The EC declaration of conformity is kept available according to EC regulation, article 10 by the authorities
responsible at

MICRO-EPSILON MESSTECHNIK GmbH & Co. KG
Koénigbacher Str. 15
D-94496 Ortenburg

The display is designed for use in industry and to satisfy the requirements of the standards

* EN 50081-2 Spurious emission
* EN 50082-2 Resistance to disturbance

The display satisfies the requirements if they comply with the regulations described in the operating manual for
installation and operation.
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1.4 Proper Use

* The display is designed for use in industrial areas.
e Itis used for controlling and monitoring industrial processes

* The system may only be operated within the limits specified in the technical data (chap. 2.4).
* The system should only be used in such a way that in case of malfunctions or failure personnel or

machinery are not endanged.

» Additional precautions for safety and damage prevention must be taken for safety-related applications.
* The overvoltages to which the units are subjected at the connection terminals must be limited to the value

of the overvoltage category Il (see Technical Data)!
* The units may not be operated

— in hazardous areas,
— as medical units,

— in applications expressly named in EN 61010!

1.5 Proper Environment

* Protection class:

e Operating temperature:
» Storage temperature:
* Humidity:

* Pressure:

* EMC:

IP 65 (front side)
-10to +50 °C (+14 to +122 °F)
-20to +70 °C (-4 to +158 °F)
Max. relative humidity 80%, no condensation
atmospheric pressure
acc. EN 50081-2 Spurious emission
EN 50082-2 Resistance to disturbance
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2. Functions, Control Panel and LED's
The DD214NA is a programmable display.

21 Main Counter XP

- Display 6 digit with sign +/-

- XP = current position value of main counter

- Scaling factor (Multiplicator) of the Main counter can be set from 0.000001 .... 1.000000
- Decimal point programmable

- Start XP = start input, starting of the positioning cycle

- Stop XP = stop input, stopping of the positioning cycle

Using with an SSI absolute encoder

- Binary or Gray code

- Selection of resolution: programmable 1 - 25 bits

- Selection of reading speed: 1 MHz, 750 kHz, 500 kHz, 250 kHz, 100 kHz, 75 kHz
- Use of MSB as sign bit

Operating mode of the counter
Master: clock rate is generated by the counter.“Slave: clock rate is generated by another counter or
controller.”
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Functions, Control Panel and LED's

22 Components Control Panel, LED Symbol Display
Control Panel

Selector key for Selector key for programming/
function display operating mode
Setting key for
decade selection

Setting key for Reset key
decade values

Function display —
‘ﬁ B B, B, B, B, B,] | — Selector key for function display

Setting key for decade selection —] ./ L — Reset key

Setting key for decade values Selector key for programming/ operating mode

2.3 Block Diagram

Data - factor "
SSI Pulse - Posmc;(npcheck
Absolute Pulse +
encoder Start XP 2 presets
Stop XP

Encoder power supply

Power supply
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24 Technical Data
Display

Digit height

Power supply

Power consumption
Encoder power supply
Input resistance

Input starting current
Input breaking current

Data storage
Mounting
Dimensions
Mounting depth
Terminals

Core cross-section
Housing material
Front membrane
Weight

Operation temperature
Storage temperature
Humidity

7 segment LED display, 6 digit, red with prefix zero suppression
and minus sign, with negative values

14 mm

24 VDC £10 %, 5 % RW

7 VA, 5W

+24 VDC, max. 100 mA

1.5 kOhms

>7mA, < 15mA

<0.5mA

> 10 years (via EEPROM)

With clamping frame

96 x 48 mm, housing for front panel mounting
Approx. 103 mm

Plug-in screw terminals

Max. 1.5 mm2

Polycarbonate, black UL 94V-0

Polyester

Approx. 350 g

-10...4+50 °C

-20...+70 °C

Max. relative humidity 80%, no condensation

X9751171-A010047MSC

Page 10



an

Functions, Control Panel and LED's MICRO-EPSILON

Protection class IP 65 acc. DIN 40050, front side
Classification EN 61010 Category Il
Conditions of use As per contamination factor 2
Interference immunity EN 50082-2 Severity grade 3
Emitted interference EN 50081-2

General rating EN 61010

Overvoltage protection Il

3. Delivery

3.1  Unpacking

Check for completeness and shipping damage immediately after unpacking. In case of damage or missing
parts, please contact the manufacturer or supplier.

1 DD214NA

1 Instruction manual

3.2 Storage

Storage temperature: -20to +70 °C (-4 to +158 °F)

Humidity: Max. relative humidity 80%, no condensation

X9751171-A010047MSC Page 11
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4. Installation

Make sure it is handled carefully when installing and operating.

In case of changes (including in the operating behavior) that impair safety, shut-down the units immediately.
During installation work on the units, the power supply must always be disconnected. Installation work may
only be carried out by appropriately trained experts. Max. voltage 250 V terminal - terminal, ground - terminal.

Following proper assembly and installation, the units are ready for operation.

4.1 Dimensional Drawing

an,

MICRO-EPSILON

123.8 (4.87)
96 (3.78) 19.8 (.78) Legend:
mm
™~ (inches)
3 @ ‘ EEQQEQ | o —=
5 [
N B[]S
109 (4.29) 1-10 (.04 - .39)
7 (.28)
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4.2 Connecting the Display

This section first describes the terminal assignments, followed by some typical connections. Sections 4.2.1 to
4.2.5 contain specific instructions and the specifications for the individual terminals. The two inputs and
outputs are assigned to two plugin screw terminals.

5]
IS
Pulse +0—<5|
Absolute Pulse - ME
Encoder SSI Data- ok
Data + o5
©
o]
Stop XP o~
Start XP ool
ol
o
E Oo—<Hbh
Sensor supply + N
> oO<Hw
3 H
N
é—O—B—:
Power supply +24 VDC

Terminal Function
1 Power supply +24V
2 Power supply
3 Encoder power supply 0 Volt
4 Encoder power supply +24 VDC
6 Start XP
7 Stop XP
10 Data+
11 Data-
12 Pulse-
13 Pulse+

MICRO-EPSILON

A

For protection against
shock hazards as
specified in VDE

0411 part 100,
stranded conductors
may only be con-
nected using wire
end ferrules with
insulating caps.

MICRO-EPSILON
recommends shiel-
ding all encoder con-
necting leads and
earthing the shield at
one end.

Encoder connecting
leads should not be
laid in the same
trunking as the mains
power supply cable
and output contact
leads.

X9751171-A010047MSC
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4.2.1 Connecting the Power Supply

Connect an interference-free power supply, i.e. do not use it for the parallel connection of drive systems,

contactors, solenoid valves, etc.

—> Connect the DC voltage in accordance with the counter wiring diagram to pin 1 (+24 VDC) and pin 2 (0 V).

Power supply Recommended
DC voltage external fusing
24V =10 % max. 5 % RW T 400 mA

MICRO-EPSILON

DC voltage
connection

A\

Fire protection:
Operate the instru-
ment using the re-
commended external
fusing indicated in
the terminal diagram.
VDE 0411 specifies
that 8 A/ 150 VA (W)
must never be
exceeded in the
event of a fault.

X9751171-A010047MSC
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4.2.2 Functions of Signal Inputs
Terminals 10 (data +) and 11 (data -) are the signal inputs for the data leads from the absolute value encoder.
The resolution and code used by the rotary encoder are adjusted in programming lines 25 and 27.

Input resistance 1.5 kOhm
Starting current >7mA <15mA
Breaking current < 0.5mA

—> Assign terminals 10 and 11 accordingly.

Terminals 12 (pulse -) and 13 (pulse +) deliver the requisite clock pulses for the rotary encoder, enabling it to
transfer data words via the data lead.

Input logic
The connections 6 and 7 are AC optocoupler inputs.

Terminal 6 (Start XP) is the external starting input.

Terminal 7 (Stop) is the external stopping input.

Input resistance 1.5 kOhm
Max. input level +24V
Max. frequency 30 Hz

—> Assign terminals 6 and 7 accordingly.
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4.2.3 Connecting the Encoder Supply
Connect the encoder supply at terminals 3 and 4. Do not use the encoder supply to supply nonearthed
inductive or capacitive loads.

Pin |Voltage Max. residual ripple |Max. permissible current A
19 lov The encoder supply
is not shortcircuit

20 |+24VDC Depending on load |100 mA proof.
+10 % / -50 %

4.2.4 Executing the Test Routine
The test routine is described below.

To start test —> Press the (]and keys simultaneously.
—> Switch the device on (hold down the above keys at the same time).
—> Pressthe key to advance from one test stage to the next.

'
-
I
LM
I~

'

Message indicating start of test

()
122
122
D]
[n]
':l\

Test of displays
The individual segments, decimal points of the LED displays and the LEDs themselves each
light up when the key is pressed.

b oA r d Keyboard test

Operation of the various keys on the keyboard causes the number of the key to appear in the
right-hand part of the display.

(12 !4~ | Program version
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/54115 Date of program version
]

FAL 15 Fab = 10: Display device

5. Programming
This section describes the procedure for programming the counter. The end of each programming segment is

identified by the following message in the display:

Programming segment
In the programming segment (lines 20-28), all the machine-related functions and values can be programmed,
together with the characteristics of the absolute encoder used.

Key assignments
The same key assignments apply to the individual programming segments. Since key functions may vary in
the operating and programming modes, however, all the functions are described in full below.

Key

Transfer to the next operating parameter in the operating and programming modes.

Taste ﬁ

Transfer from programming to operating mode and vice versa.

Key (]
Select the first or next required decade. The selected decade position flashes.
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Key

Reset of possible programmed operating parameters.

Key (4]
When the key is pressed, the respective decade position advances by one value until the maximum set value
is reached.

The method of accessing the programming mode is described below, together with the programming segment
in the order in which they are used.

5.1 Access Programming

—> Press the key.
® The system transfers from the operating to the programming mode.

° is displayed. @

. L . N de i tered
—> Change to Chap. 5.2, if no code has been programmed, otherwise input code with <] and (A ]. bgf:r(; (ej;ﬁvzrrly?re

If an incorrect code has been input:

°® appears in the display when the key is pressed.

@ After 15 seconds, the system will automatically revert to the operating mode.

—> Pressthe key.
—> Input the correct code.
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If the correct code is not known:

—> Return the counter to the factory. Correct code

unknown
—> When the correct code has been input, press the key. Correct code
® The programming segments are now called up in succession.
5.2 Programming Segment
The programming segment begins with programming line 20. Programming lines are displayed in sequence in
all these segments.
@ Programming lines are displayed in succession. The input is stored when the next line is called up.
® The operating parameters are selected consecutively. @
—> Enter changed value with the keys (<] and (